Codeur AEDL 5810 500 imp., 3 canaux, avec line driver RS 422

Période C = 360°e
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Sens de rotation cw (définition cw p. 68)
Il Programme Stock Numeéros d'article
[ ] Programme Standard

Programme Spécial (sur demande) 516205 | 516206 | 516207 | 516208 | 516209 | 533330 PO CIAT

Nombre d’impulsions par tour 1024 5000 1024 5000 5000 5000 1024 5000
Nombre de canaux 3 3 3 3 3 3 3 3
Fréquence impulsionnelle max. (kHz) 250 1000 250 1000 1000 1000 250 1000
Vitesse max. (tr/min) 14000 12000 14000 12000 12000 12000 14000 12000
Diametre de I'arbre (mm) 3 3 4 4 6 8 2-4 2-4
Déphasage @ (°e) 90+£25 90+45 90+25 90+45 9045 9045 9025 90=x45

>

Construction modulaire maxon

+ Moteur Page  + Réducteur Page  + Frein Page Longueur totale [mm] / ® voir réducteur
EC-4pole 22,90 W 247 701 701
EC-4pole 22,90 W 247 GP 22/GP 32 378/388 [ [
EC-4pole 22,90 W 247 GP32S 416-421 ° °
EC-4pole 22,120W 248 875 875
EC-4pole22,120W 248 GP 22/GP 32 378/388 o o
EC-4pole 22,120W 248 GP32S 416-421 ° °
EC-4pole 30,100W 249 676 676
EC-4pole 30,100W 249 GP32,4.0-80Nm 391 ° o
EC-4pole 30,100W 249 GP42,30-15.0Nm 397 ° °
EC-4pole 30,100W 249 AB 20 516 104.0 104.0
EC-4pole 30,100W 249 GP32,4.0-80Nm 391 AB 20 516 ° °
EC-4pole 30,100W 249 GP42,30-150Nm 397 AB 20 516 ° °
EC-4pole 30,200W 251 84.6 84.6
EC-4pole 30,200W 251 GP32,4.0-80Nm 391 ° °
EC-4pole 30,200W 251 GP42,30-15.0Nm 397 ° °
EC-4pole 30,200W 251 AB 20 516 1210 1210
EC-4pole 30,200W 251 GP32,4.0-80Nm 391 AB 20 516 ° °
EC-4pole 30,200W 251 GP42,30-150Nm 397 AB 20 516 ° o
EC-i30,30W 258 62.7 62.7
EC-i30,30W 258 GP32,1.0-6.0 Nm 388 ° °
EC-i30,30 W 258 GP32S 416-421 ° °
EC-i30,45W 259 62.7 62.7
EC-i30,45W 259 GP 32,1.0-6.0 Nm 389 ° °
EC-i30,45W 259 GP32Ss 416-421 ° °
EC-i30,50 W 260 847 84.7
EC-i30,50 W 260 GP 32,1.0-6.0 Nm 389 ° °
EC-i 30,50 W 260 GP32S 416-421 ° °
EC-i30,75W 261 84.7 84.7
EC-i30,75W 261 GP32,1.0-6.0 Nm 389 ° °
EC-i30,75W 261 GP32Ss 416-421 o o
Tension d'alimentation Vcc 5V +10% 1 NC. 3
Courant consommeé typique 30 mA 2 1 2 Ve <4 -—--—— Eﬁiﬁﬁ?ﬁ;..iii,‘?;:
Signal de sortie EIA Standard RS 422 D2 3 GND 8 -—- - - - MC 3486
Drives utilisée: AM26C31QD Z()Z(| I, s .o A a2
Temps de montée du signal DX ] 6 Canal A § CanalAQ= — — — gligl
(typique avec C, = 100 pF, 25°C) 10 ns EE Z; gana: g & ]_,_|_|' R }
Temps de descente du signal EE s C:EgIT(Index) g canalAQ— = — —
(typique avec C_ =100 pF, 25°C) 10ns 10 =9 10 Canall(Index) 5 - I | I
Largeur d'impulsion d’index 90°% g CanalBOQ=— =— =— =— _|_|_|'
Plage de températures -40..+85°C Eﬁ”é‘gg?g_’fé“ 41651/ © | | | R }
Moment d'inertie de la roue codeuse <06 gcm? cable plat AWG 28 CanalBQ— = — —
Courant par canal +20mA canali O |_| _
I-l R }1—
Le signal d’'index I est synchronisé avec le canal A et B. Résistance terminale R = typique 120 Q
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Codeur AEDL 5810 500 imp., 3 canaux, avec line driver RS 422

Période C = 360°e
30 <183 Impulsion P = 180°¢
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Sens de rotation cw (définition cw p. 68)

I Programme Stock
[ Programme Standard

Programme Spécial (sur demande) 516205 | 516206 | 516207 | 516208 | 516209 | 533330 PRGN

Numeéros d’article

Nombre d'impulsions par tour 1024 5000 1024 5000 5000 5000 1024 5000
Nombre de canaux 3 3 3 3 3 3 3 3
Fréguence impulsionnelle max. (kHz) 250 1000 250 1000 1000 1000 250 1000
Vitesse max. (tr/min) 14000 12000 14000 12000 12000 12000 14000 12000
Diametre de I'arbre (mm) 3 3 4 4 6 8 2-4 2-4
Déphasage @ (°e) 90+£25 90+x45 90+25 90+45 90x45 9045 9025 9045

Construction modulaire maxon

+ Moteur Page  + Réducteur Page +Frein Page Longueur totale [mm] / ® voir réducteur
EC-i 40,50 W 262-263 49.0
EC-i 40,50 W 262 GP32,1.0-6.0 Nm 389 °
EC-i 40,50 W 262 GP32S 416-421 °
EC-i 40,50 W 262-263 GP 42,30-150 Nm 397 o
EC-i40,70 W 264/265 59.0
EC-i40,70 W 264 GP 32,1.0-6.0 Nm 389 °
EC-i40,70 W 264 GP32S 416-421 °
EC-i40,70 W 264/265 GP 42,3.0-150 Nm 398 °
EC-i 40,100 W 266 79.0
EC-i 40,100 W 266 GP42,30-15.0Nm 397 °
EC-i 40,130 W 267 13.8
EC-i 40,130 W 267 GP42,30-150Nm 397 °
EC-i 52,180 W 268 100.7
EC-i 52,180 W 268 GP52,4.0-300Nm 402 o
EC-i 52,200 W 269 130.7 en ligne
EC-i 52,200 W 269 GP52,40-300Nm 402 ° en ligne
DCX22S 89-90 en ligne
DCX22 L 91-92 en ligne
DCX 26 L 93-94 en ligne
DCX32L 95
DCX35L 96
Tension d'alimentation Vcc 5V +10% 1 NC. 3 -
Courant consommeé typique 30 mA 2 1 2 Vee g -—--—— Sﬁiﬁ.‘:?u“;.izi,'ﬁe":
Signal de sortie EIA Standard RS 422 D2 3 GND 8 -—- - - - MC 3486
Drives utilisée: AM26C31QD Z()Z(| I, S .o M a2
Temps de montée du signal EE ] 6 CanalA 5 CanalAO= — — — .
(typique avec C, = 100 pF, 25°C) 10ns EE 573 gana: g g ]_,_|_|' R }
Temps de descente du signal EE s CZEZIT(Index) g CanalA Qe = — —
(typique avec C, = 100 pF, 25°C) 10ns — 10 Canall(Index) 5 B I | I
Largeur d'impulsion d’index 90°e 1079 g CanalBO— — — — _|_|_|'
Plage de températures -40...+85°C gﬁ”é‘ggge;rfs"'\‘ 41651/ © | | | R
Moment d'inertie de la roue codeuse <06 gcm? cable plat AWG 28 CanalBO— = — —
Courant par canal +20 mA caneli O |_| _

0 }J L
Le signal d’'index I est synchronisé avec le canal A et B. Résistance terminale R = typique 120 Q
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