Encoder AEDL 5810 1024-5000 ppv, 3 canales, con line driver RS 422
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Sentido de rotacion cw (Definicion cw P. 68)
I Programa Stock
[ Programa Estandar
Programa Especial (previo encargo)

Referencia

516206 516208 | 516209 | 533330 BTN

Numero de pulsos por vuelta 1024 5000 1024 5000 5000 5000 1024 5000
Numero de canales 3 3 3 3 3 3 3 3
Max. frecuencia de funcionamiento (kHz) 250 1000 250 1000 1000 1000 250 1000
Max. velocidad (rpm) 14000 12000 14000 12000 12000 12000 14000 12000
Diametro de eje (mm) 3 3 4 4 6 8 2-4 2-4

Desfase @ (°e) 90+£25 90+45 90+25 90+45 90+45 9045 9025 90=x45

>

Sistema Modular maxon

+ Motor Pagina + Reductor Pagina + Freno Pagina Longitud total [mm] / ® ver reductor
EC-4pole 22,90 W 247 701 701
EC-4pole 22,90 W 247 GP 22/GP 32 378/388 (] (]
EC-4pole 22,90 W 247 GP32S 416421 . .
EC-4pole 22,120W 248 875 875
EC-4pole 22,120W 248 GP 22/GP 32 378/388 L] L]
EC-4pole 22,120W 248 GP32S 416421 ° °
EC-4pole 30,100W 249 676 676
EC-4pole 30,100W 249 GP32,4.0-80Nm 391 ° °
EC-4pole 30,100W 249 GP42,3.0-15.0Nm 397 ° °
EC-4pole 30,100W 249 AB 20 516 104.0 104.0
EC-4pole 30,100W 249 GP32,40-80Nm 391 AB 20 516 ° °
EC-4pole 30,100W 249 GP42,3.0-15.0Nm 397 AB 20 516 (] °
EC-4pole 30,200W 251 84.6 84.6
EC-4pole 30,200W 251 GP32,4.0-80Nm 391 ° °
EC-4pole 30,200W 251 GP42,3.0-15.0Nm 397 ° °
EC-4pole 30,200W 251 AB 20 516 121.0 121.0
EC-4pole 30,200W 251 GP32,4.0-80Nm 391 AB 20 516 ° °
EC-4pole 30,200W 251 GP42,3.0-15.0Nm 397 AB 20 516 ° °
EC-i30,30W 258 62.7 62.7
EC-i30,30W 258 GP32,1.0-6.0Nm 388 [ °
EC-i 30,30W 258 GP32S 416421 ° °
EC-i30,45W 259 62.7 62.7
EC-i30,45W 259 GP32,1.0-6.0Nm 389 ° °
EC-i30,45W 259 GP32S 416421 ° °
EC-i 30,50 W 260 847 84.7
EC-i 30,50 W 260 GP32,1.0-6.0Nm 389 ° °
EC-i 30,50 W 260 GP32S 416421 ° °
EC-i30,75W 261 84.7 84.7
EC-i30,75W 261 GP32,1.0-6.0Nm 389 ° °
EC-i30,75W 261 GP32S 416421 ° °
Tension de alimentacion Ve 5V+10% 1 NC. 5 o et o 4o
Consumo de corriente nominal 30mA 2 1 2 Ve g Ve Q= = =— =— usuario, Cl recomendados
Sefial de salida EIA Standard RS 422 D2 3 GND g @dO— — — — -MC 3486
Drivers integrados: AM26C31QD XM &N g . CAmzeLs
Tiempo del frente de subida EE ] 6 Canal A 5 canaAO= — — — nlinl
(tipico con C_ = 100 pF, 25°C) 10ns EE 7 CanalB 5 ]_,_|_|'
Tiempo del frente de bajada HNX 5 Sanal TB(Index) 2 canaAO— = — —
(tipico con C_ = 100 pF, 25°C) 10ns — 10 Canall(Index) 3 I | I
Anchura de pulso index 90°% 109 ) <§ CanalB Q= =— — — _|—|_r
Rango de temperaturas -40...+85°C 1‘§gg§/°°”e°t°r DIN & | | |
Momento de la inercia de la rueda de cédigo =< 0.6 gcm? EN 60603-13 CanalB Q= =— — —
Corriente de salida por canal +20mA Cable plano AWG 28 . | I
Canal | _—_—— I |
La sefial del canal index I esta sincronizada con el canal Canall Q= = = = :
AoB. Resistencia en bornes R = tipica 120 Q
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Encoder AEDL 5810 1024-5000 ppv, 3 canales, con line driver RS 422
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Sentido de rotacion cw (Definicién cw P. 68)
Il Programa Stock Referencia
1 Programa Estandar

Programa Especial (previo encargo) 516205 | 516206 | 516207 | 516208 | 516209 | 533330 RO IbCIT

Numero de pulsos por vuelta 1024 5000 1024 5000 5000 5000 1024 5000
Numero de canales 3 3 3 3 3 3 3 3
Max. frecuencia de funcionamiento (kHz) 250 1000 250 1000 1000 1000 250 1000
Max. velocidad (rpm) 14000 12000 14000 12000 12000 12000 14000 12000
Diametro de eje (mm) 3 3 4 4 6 8 2-4 2-4
Desfase @ (°e) 9025 90+x45 90+25 90+45 90x45 9045 9025 90x45

Sistema Modular maxon

+ Motor Pagina + Reductor Pagina + Freno Pagina Longitud total [mm] / ® ver reductor

EC-i40,50 W 262-263 490

EC-i 40,50 W 262 GP32,1.0-6.0Nm 389 °

EC-i 40,50 W 262 GP32S 416421 °

EC-i 40,50 W 262-263 GP 42,3.0-15.0 Nm 397 °

EC-i 40,70 W 264/265 59.0

EC-i 40,70 W 264 GP32,1.0-6.0Nm 389 °

EC-i40,70 W 264 GP32S 416421 °

EC-i40,70 W 264/265 GP 42,3.0-15.0 Nm 398 °

EC-i 40,100 W 266 79.0

EC-i 40,100 W 266 GP42,3.0-15.0Nm 397 °

EC-i40,130W 267 13.8

EC-i40,130W 267 GP42,3.0-15.0Nm 397 °

EC-i52,180W 268 100.7

EC-i52,180 W 268 GP52,4.0-30.0Nm 402 °

EC-i 52,200 W 269 130.7

EC-i 52,200 W 269 GP52,4.0-30.0Nm 402 °

DCX22S 89-90 online
DCX 22 L 91-92 online
DCX 26 L 93-94 online
DCX32L 95 online
DCX35L 96 online
Tension de alimentacion Vec 5V+10% 1 NC. 5 : oo e
Consumo de corriente nominal 30 mA 2 1 2 Ve g Voo Q= — — — UZLZ‘,."EZ".’?QSE;‘;TJSD:
Senal de salida EIA Standard RS 422 EE 3 GND 3 Gnd Q— — — — -MC 3486

Drivers integrados: AM26C31QD XX 4 ne g ImEml TAwzs s
Tiempo del frente de subida HX ] e Canela 5 canalAO= — — — mn
(tipico con C_ = 100 pF, 25°C) 10ns EE 7 CanalB g ]_,_|_|' }
Tiempo del frente de bajada X g ggzg: TB(lndex) 2 CamalaQ— = — =

(tipico con C. = 100 pF, 25°C) 10 ns — 10 Canal | (index) 5 | | |

Anchura de pulso index 90°% 1079 ,'3 CanalBO=— =— — — _|—|_r
Rango de temperaturas -40..+85°C Zilpgsdflconector DIN [ . | | |

Momento de la inercia de la rueda de cédigo =< 0.6 gcm? analB Q=— = — —

Corriente de salida por canal =20 mA Eﬂb?fggﬁgfwe 28 canali O |_| _

La sefial del canal index I esta sincronizada con el canal Ganall @= = = = :

AoB. Resistencia en bornes R = tipica 120 Q
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